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La Universitat Politécnica de Catalunya - BarcelonaTech (UPC)
s'especialitza en els ambits de I'enginyeria, |'arquitectura, les ciéncies
i la tecnologia, incloses les tecnologies aplicades a la Internet de les
Coses (loT, Internet of Things). En aquest camp, les principals arees en

queé treballem sén:

® Bessons digitals e Edge & Cloud Computing
® Seguretat i ciberseguretat * Mobilitat

® Industria 4.0 * Smart Building & BIM

* Big Data Analytics * Eficiéncia energética

® Smart Farming * eHealth

e Robotic Process Automation

Com a resultat de la reconeguda trajectoria de recerca de la UPC en les
seves drees d'especialitzacié, podem oferir un ampli rang de serveis en:

* Projectes de transferéncia de tecnologia R+D

e Consorcis per a projectes nacionals i Horizon Europe
* Patents

* Avaluacié de tecnologies

® Instal-lacions especialitzades

La UPC és una universitat lider a Espanya en volum de recerca i
transferéncia de tecnologia a empreses, i un dels centres de coneixement
més grans del sud d’Europa.



BESSONS DIGITALS

* Bessons digitals amb aplicacié a la construccid,
la mobilitat, I'economia blava, I'agricultura,
entre altres, per optimitzar i augmentar la
productivitat, reduir costos, i proporcionar
condicions de treball segures.

* Software de codi obert per produir bessons
digitals per a edge computing.

* Plataformes basades en IA i machine learning

per a la generacié de bessons digitals.
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INDUSTRIA 4.0

Produccié avancada mitjancant tecnologies
automatitzades com a models adaptatius,
ATP/AFP, impressi6é 3D, processos de
perfilat, estampacié en calent.

Integracié de drons amb tecnologies mobils
4G i 5G.

Gestié intel-ligent de plantes industrials i
infraestructures.

Manteniment predictiv de maquines a partir
de plataformes loT.

Automatitzacié i comunicacié industrial.
Estalvi energétic mitjancant monitoratge
intel-ligent.

Processos de fabricacié flexibles.

Eines avancades per a la presa de decisions
per Zero Defects Manufacturing (ZDM).
Control digital amb microprocessadors i
DSP.

Visié per computador.

Interficies de comunicacié persona -
maquina (sistemes de dialeg).



IG DATA ANALYTICS

Técniques d'analisi de dades per obtenir
informacié d’alta precisié amb sensors

low cost.

Capacitat per connectar i transformar les
dades procedents de la Internet de les Coses
(loT) o de la Internet de les Persones (loP) en
informacié fiable i utilitzable.

Gestié eficac i adaptable de grans quantitats
de dades en dispositius i infraestructures de
xarxa.

Protocols de comunicacions amb laténcia
limitada, alta fiabilitat i eficiéncia energética.
LoRa Mesher.

Sistema de gestié d’alertes amb diferents
canals d'entrada.

Computacié descentralitzada i
infraestructures de sistemes de xarxa basats
en models cooperatius de coordinacié de
recursos.

Sistemes de software adaptables, resilients i
escalables que exploten recursos i xarxes
edge per a infraestructures de comunicacions
i informatica (ndvol).

ROBOTIC PROCESS
AUTOMATION

¢ Sistemes de manipulacié robética avancada.

* Robots col-laboratius, interficies
home-maquina (HMI).

¢ Automatitzacié de processos complexos amb
intel-ligéncia artificial i machine learning per
millorar la presa de decisions dels robots.

* Exoesquelets robdtics intel-ligents.

¢ Sistemes de reconeixement i resposta de veu
que permeten la interaccié i el

comandament verbal dels robots.
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EDGE & CLOUD
COMPUTING

* Eficiéncia i optimitzacié de sistemes
d’intel-ligéncia artificial.

* Intel-ligéncia artificial eficient per a la
informatica al nivol.

¢ Transicié d’energia digital a partir de
I'intercanvi d’intel-ligéncia i dades.



MOBILITAT

* Dispositius de lliurament auténoms per
a operacions d’dltima milla.

* Drons per Us a gran escala.

* Plataformes loT per a cotxe autdnom.

* Sensors d'imatge multimodal per vehicles
autonoms.

* Mobilitat interconnectada i segura
mitjancant sistemes de teledeteccié i

comunicacié dptica, sensors RADAR i LiDAR.

* Vehicles auténoms submarins amb sensors
per detectar i mapejar I'entorn.

* Prediccié de la demanda de passatgers,
tendéncies socials basades en sistemes
d'aprenentatge i presa de decisions.

* Nous serveis de mobilitat per a
transport piblic.

o] | =

\ ..‘ﬂf'li-ﬂ:m] Il
Ui T B

EFICIENCIA ENERGETICA

* Arquitectures d'internet amb protocols de
software obert i hardware destinades a
I'eficiéncia energética.

* Bateries intel-ligents, modulars i escalables
amb I'ds d'analisis de grans quantitats de
dades, intel-ligéncia artificial i d’loT.

* Gestié d’energia a les fabriques intel-ligents.

* Captacié d’energia luminica per a sensors
autonoms.

eHEALTH

* Robots quirdrgics.

* Redlitat virtual i realitat augmentada per a
telerehabilitacié.

* Dispositius de baix cost per al monitoratge
cardiovascular remot.

* Processament d’imatges per diagnosticar
lesions.

* Diagnostic diferencial en pacients amb
Parkinson mitjancant proves biomecaniques.

* Avaluacié de salut remota no intrusiva
avancada.

* Dispositius médics loT i dispositius intel-ligents
(wearables).

* Biofoténica.

* Biosensors.

* Modelatge del moviment del cos huma.

* Instrumentacié. Processament del senyal
biomédic.
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